Robot pick and place

Het geautomatiseerd op- en afstapelen
van deuren, pallets en panelen
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Deze robot opstelling kan worden ingezeten om de meest ]
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uiteenlopende producten te hanteren. Bij deze toepassingen worden / / = =

onder anderen deuren, pallets en stroken gehandeld. De grijper is hier
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speciaal voor ontworpen en de robot is geselecteerd op een grote

range met een groot productgewicht.

Voordelen SPECIFICATIES

. Robot is voorzien van 2 in 1 grijper (vaculm grijoer en pallet grijper)

e  Groof bereik met hoge payload. 1700x600x30
tot

2700x1300x80

Afmeting deuren (mm)

e Zeerstabiel en snel
e  Opstelling is volledig door HG Engineering ontwikkeld en geproduceerd

e  Voorzien van krachtig en snel mechanisch afpelmechaniek
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Max. productgewicht (kg)

12
Cyclustijd (sec)

210

) ) Payload (kg)
Mechanisch afpelmechaniek

3500

Bereik robot (mm)

VacuUm systeem geschikt voor
verschillende product afmetingen

Op maat gemaakte robot voet waar producten
onderdoor getransporteerd kunnen worden.
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